FORMULARZ DLA NIESTANDARDOWEGO
MANIPULATORA CK

Zrob kopie, wypetnij i przeslij go do nas

Schemat taczenia stykéw Praca dzwigni (liczba stopni w kazdym kierunku)
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1 krok 0$ C-D 3 kroki os C-D 3 kroki 0o$ C-D
ruch 360° ruch 360° ruch krzyzowy
[ ] Potencjometr
Ruch dzwigni Potencjometry Gatka
|| stopniowy || 2,2k0hm || Okragta
D Stopniowy - samopowrotny D 4,7 kOhm D W ksztafcie “T”

D Bezstopniowy - samopowrotny D 10 kOhm
D Tylko przycisk
Typ gatki
D Standardowa
D Blokada “0” mech.
D Blokada “0” mech. + styk NC
D Blokada “0” mech. + styk NO

INSTRUKCJA: UWAGI:

- Zaznacz odpowiedni rodzaj gatki

- Zaznacz odpowiedni typ gatki

- Zaznacz odpowiedni ruch dzwigni
- Zaznacz odpowiednie pole w tablicy praca dzwigni

ustalajac liczbe stopni w kazdym kierunku

- Jesli potrzebne sg potencjometry zaznacz ich typ, oraz,

w ktdrej osi majg byé zamontowane
- Wypetnij diagram tgczenia stykow, kazde 11 okienek

odpowiada jednemu stykowi. Wypetnij odpowiednie

okienka w/g ponizszego schematu, gdzie styk jest
zwarty w pozycji 1-2-3 w lewo oraz 3-4 w prawo
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